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1 INTRODUCCION

Gracias por seleccionar nuestros productos CONNERA.

Este manual le brindara toda la informacién necesaria para la instalacion,
operacion y una detallada descripcion de los parametros. Por favor lea
este manual cuidadosamente antes de la instalacion, puesta en marcha,
mantenimiento o revision.

Tome vital importancia en las indicaciones procedentes a los sefialamientos de
seguridad y advertencia que aqui se incluyen. Conserve este manual en un lugar
seguro para futuras consultas.
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2 ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD
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CONNERA le recomienda siempre leer atentamente el manual de
instalacion antes de comenzar con la instalacion y operacién de estos
productos.

La instalacion, mantenimiento y puesta en marcha debe ser realizada
por personal calificado.

El incumplimiento de las recomendaciones detalladas en este manual
puede causar dafos en el equipo, dafios materiales en general y
lesiones graves personales.

El variador debe estar conectado a la alimentacion a través de un
desconectador (interruptor) que garantice la completa desconexion de
la alimentacion eléctrica antes de cada intervencion.

El variador y la motobomba deben ser correctamente conectados a
tierra antes de su puesta en marcha.

Por ninglin motivo debe retirar la tapa o manipular el variador sin antes
haber desconectado el dispositivo de la alimentacion eléctrica y haber
esperado al menos 5 minutos.

En todo momento que el variador es alimentado, independientemente
del hecho que sea accionada la carga o permanezca en stand-by
(interrupcion digital de la carga), los bornes de salida a la motobomba
permanecen en tension respecto a tierra con grave peligro para el
operador que, viendo la carga parada, podria intervenir en él.

Las protecciones de seguridad se deben usar tanto en el lado de Vca
como en el de Vcc.

El cambio entre la fuente de alimentacion de Vca y Vcc debe realizarse
con un interruptor de Vca / Vcc de acuerdo con las normativas locales.

Conecte solo una fuente de alimentacion (Vca o Vcc) a la vez.

Los aparatos marcados con este simbolo no deben desecharse como
basura doméstica, sino en un punto de recogida designado.

Se recomienda ponerse en contacto con los puntos locales de
recogida de Residuos de Aparatos Eléctricos y Electronicos (RAEE).

El no seguirlo puede provocar sanciones severas locales.
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3 COMPROBACION DEL EMBALAJE

« Al recibir el producto, verifique que los materiales estén completos, intactos y
que correspondan con su pedido.

+ Examine el variador y sus accesorios en busca de dafos, como rayaduras,
golpes o grietas.

NOTA: El variador es compatible con el display externo A-FWD-KEYPAD (No
incluido).

N°  DESCRIPCION CANTIDAD

1 DISPLAY oy
EXTERNO P

,  BASEPARA .
MONTAJE P

5 CABLE DE -
CONEXION

*Comuniquese con su distribuidor autorizado para mas informacion.

4 DESCRIPCION FiSICA DEL VARIADOR

El variador FORWARD N ajusta la frecuencia de salida y consigue el maximo
punto de potencia (MPPT) en tiempo real de acuerdo a la intensidad de la
irradiacion solar de ese momento. Gracias a la tecnologia multipower es posible
alimentarlo con voltaje de corriente alterna con el fin de seguir operando sus
equipos de bombeo aln y sin la presencia de la irradiacion solar. Ademas, ofrece
las principales protecciones para salvaguardar su sistema de bombeo solar.

A continuacion se muestran las caracteristicas fisicas para identificar, reconocer
e interpretar el comportamiento operativo del equipo.

Display

s

Teclado

Logo de la marca

Cddigo QR para descarga
de este manual de instalcion

Cubierta de las terminales

1\ Advertencia Eléctrica

Bornes para conexiones de

entrada Vcc/Vca, conexiones
de salida Vca y conexion a tierra

Nota: En todos los modelos puede variar la informacion.
Las caracteristicas eléctricas principales se encuentran en la etiqueta de datos en la parte lateral
del equipo. Para mas informacion, consulte la ficha técnica del equipo o comuniquese con su
distribuidor autorizado.
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5 DESCRIPCION DE CONEXIONES ELECTRICAS

5.1 CONEXIONES DE ENTRADA Y SALIDA

— 4+ PB RL S Th U V w @

TERMINAL NOMBRE DESCRIPCION

Terminal de entrada de
alimentacion eléctrica
R/L T/N monofasica en CA Conecta una alimentacion a la red de Vca.
(No aplicable a todos los
modelos)

Terminal de entrada de
RST alimentacion eléctrica
trifasica en CA

Conecta una alimentacion trifasica a la red de
Vca.

UVvw Terrnmall coslica el Conexién de un motor trifasico (Vca)
variador CA

. " . Entrada de alimentacion CC. Se debe prestar
Terminal positiva/ negativa - . -
. atencion a la polaridad en la conexion, de lo
para la conexiones de . . - . :
+ - ; I contrario causara un dafio serio en el inversor
entrada de alimentacion ) . o . .
si se realiza una conexién errénea. + terminal

de CC " ) :
positiva, y - terminal negativa.
@ Terminal a tierra fisica Terminal a tierra fisica del variador
PB Sin funcién Sin funcién

IMPORTANTE:

El variador funciona tanto con una fuente de alimentacion de energia solar (CC)
asi como una entrada de alimentacion de la red eléctrica de CA, este cambio
solo puede ser llevado a cabo de manera manual y se recomienda tener solo
una entrada de fuente de alimentacion a la vez.

Se recomienda instalar un selector manual de CA/CC para alternar entre la
entrada de energia solar de CC o la entrada de red de CA.

Preste atencién a las especificaciones del variador adquirido, ya que no todos
los modelos cuentan con la posibilidad de una conexion de entrada monofasica.
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5.2 TERMINALES AUXILIARES DE SALIDA

—T —T T [T ©*C—TI [

| N | N R S R S—

WP I PP I I &
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Al A2 [ A+ [ xa I x2 ] x3 [ xa [ TA]TB | TC |

| +10V [GND [ B- | A0 JCOM]| X5 [ Y [COM [ PLC | +24V

TERMINAL DESCRIPCION

Salida de alimentacion auxiliar
+ 10V de 10V, constituye bucle con
GND.

A0 bucle con GND.
Salida de alimentacion auxiliar
+ 24V de 24V, constituye bucle con

COM.

Salida de colector de circuito
Y abierto; puede configurar el
objeto de accion por programa.

Salida de conector pasivo;
TA/TB/TC puede configurar el objeto de
accion por programa.

5.3 TERMINALES DE CONMUTACION

Seleccion de

Terminal L
posicién
Resistencia terminal
RS485
Frecuencia de salida
RS485 OFF || ON AOF
AO-F OFF |c3| ON Corriente de salida
AO-I OFF |cI=| ON A0
AO-U OFF |c=3| ON Voltaje de salida
Al V) [==]N G
Al2 Ul | Entrada Al -
Corriente / Voltaje
Entrada Al2 -

Corriente / Voltaje

SALIDA MAXIMA

50 mA

Salida analdgica, constituye Salida maxima 2 mA como frecuencia,

sefal de voltaje

100 mA

24 \V/cc / 50 mA

3 A /240 Vca

Especificacion de funcion

Comunicacién RS485: conectar con
una resistencia terminal de 120 Q

Salida de frecuencia 0 ~ 100 kHz

Salida de corriente de 0 ~ 20 mA o
Salida de corriente de 4 ~ 20 mA

Salida de voltaje 0 ~ 10 V
Al1: Entrada0 ~20mA o0~ 10V

Al2: Entrada0 ~20mAo 0O ~ 10V



5.4 DIAGRAMA ELECTRICO DEL VARIADOR

Alimentacion Vec

Reactor de salida *(Consulte especificaciones)
() () (+) PB () P1
—®R

c

Alimentacién Veca ~ —98

Inversor para bombeo solar l Cable eléctrico

T w oo
(Extremo cercano a tierra)
E -
4 (La atierraes

= inferior a 10 ohms)

Nota: la descripcion de la funcion entre 0 +24V T — o ST -
paréntesis es la predeterminada de fabrica ! AC220V  MAX Salida de contacto ' é’
e . | A 3A1240Vca ‘o8
[ Adelante x1 B! | m\ 5A/30Vce | § 3
| e | | B %0
m o
| |Reversa [ x2 TTBAT | o [
8 | | Alarma por deteccion [ 3
2 || e lenato x3 TEA! | = |
& | | Reinicio por deteccion i | [ ACOV )
& | dellenado [ x4 BAT e e .
5 ! ( +24V ; VB3
5 [ | [ ?ablesdelef:mcos [
1] - renzados (cerca a0
® PO B ‘ Y " del exremodel |8 &
| [ A+ | | | inversor conectado | & 2
h
| Comunicacién : o o ! coM a iorra) 18e
| diferencial RS485 8- | ! Nota: g3
| [ | | 1.MAX Salida de +24V Puerto:DC24V/100mA| * 3
‘ ~ ‘ \ 2Max Salida de Y Port :24 Voo/50mA s

Cable eléctrico (Extremo cercano
atierra)

ol ) f - \
S +10V {"“““‘“B

z : Voltaje andlogo/Entrada de corriente | | | : I Fst @s2 L= > 'z
8 P A Afgse : vl : g3
3! —+—+——ocnp Y A0 Cable eléctrico ot
% |Nota: L | ! :D_D GND (Extremo cercano | 2 §
S| 1MAXsalidade +10V port :50mA | | atierra) 133
| 2.Resistencia interna de AI/AI2 Port: 100k} |, | ‘ Nota: cuando el tipo de safida del puerto | = &
m | | | AO es frecuencia y voltaje, [
5 | | | salida maxima: 2 mA |©
sy \_____ |sldam&ima2mA J
el )

Notas: 1. El simbolo® representa las terminales de circuito principal
2 .El simbolo o representa las terminales de circuito de control

5.5 PROTECCION DE RED

La proteccion de red necesaria para la instalacion del variador depende del tipo
de instalacion y de las reglamentaciones locales.

Las protecciones de seguridad se deben usar tanto en el lado de CA como en el
de CC.

Se recomienda instalar un desconectador adecuado al arreglo solar de la
aplicacion y ademas instalar uno o varios supresores de picos.

Para el lado de Vca, se recomienda utilizar una proteccion magnetotérmica con
una curva caracteristica de tipo C y un interruptor diferencial de tipo B, sensible
tanto a la corriente alterna como a la corriente continua.

5.6 COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA

Para garantizar la compatibilidad electromagnética (EMC) del sistema es
necesario aplicar las siguientes indicaciones:

+ Conectar siempre a tierra el variador

« Utilizar cables de tierra blindados

+ Use los cables del motor lo méas corto posible

- Utilizar cables de sefal, cables de motor y alimentacion separados




C (BNNERA

10

5.7 INSTALACION DEL MOTOR CON CABLES MUY LARGOS

Cuando la distancia entre el variador y el motor supera los 100 metros, debe de
considerar la aplicacion de un reactor (filiro de arménicos) para limitar el impacto
de la corriente causado por la variacion de la frecuencia de operacion.

Para hacer la seleccion correcta debe de considerar el voltaje de la motobomba
y que la corriente maxima no supere lo indicado por el reactor.

céDIGO VOLTAJE NOMINAL CORRIENTE MAXIMA

(Vea) (A)
FWD-REACTOR-35A 35
FWD-REACTOR-50A 50
FWD-REACTOR-80A 80
FWD-REACTOR-125A 230 0 460 125
FWD-REACTOR-224A 224
FWD-REACTOR-315A 315
FWD-REACTOR-450A 450
FWD-REACTOR-560A 560

NOTA: La longitud del cableado entre el variador y el motor no debe de exceder
los 300 m.

*Reactores NO incluidos. Comuniquese con su distribuidor autorizado
para mas informacion.

Direccion y espacio de instalacion
+ Es recomendable instalarlo en un gabinete y se debe mantener una distancia
segura del suelo.

- El reactor debe instalarse en un lugar bien ventilado para garantizar que la
temperatura ambiente del reactor no sea superior a 40 °C.

+ Los objetos adyacentes deben mantenerse en un espacio seguro, observe la
siguiente imagen:

>25rnmI
3251‘“:$ ‘Q’ ‘e' 9’ ‘$‘?25"'ﬂ >25mm
[A====g] [H====g] [H====g]
© @ © >40mp
=>25mm I

+ Fije el reactor con tornillos (se debe contemplar las dimensiones donde
irdn ubicados los pernos antes de apretar las tuercas). La base donde sera
instalado el reactor debe tener la misma cantidad de orificios de acuerdo a los
orificios de la base de dicho reactor.




Diagrama de conexiones

Entrada Salida

Reactor de salida

u1

VFD Carga

u
\ V1
W W1

+ Realice una puesta a tierra efectiva en todos los elementos del sistema.

+ Realice una correcta y firme instalacion de todas las lineas de fuerza y control
del sistema, esto para evitar falsos contactos.

+ Verifique la instalacion para realizar la prueba de operacion y comprobar que
todo funcione en orden.

+ Pasada una hora después de realizar la prueba de operacion y confirmar que
todo se encuentra en orden, se determina que el reactor esta oficialmente en
operacion.

+ Evite por cualquier motivo tener contacto directo con el reactor en operacion.

5.8 PUESTA A TIERRA

PELIGRO

Asegurese de que el dispositivo y las cargas conectadas a él
estén correctamente conectados a tierra con los terminales
de conexion apropiados antes de la puesta en marcha.

A Cada carga debe estar equipada con su propio cable de
puesta a tierra cuya longitud debe ser lo mas corta posible.

No haga conexiones de puesta a tierra encadenadas.

Las corrientes de fuga pueden exceder los 3.5 mA. Se
recomienda utilizar la conexion a tierra reforzada si es
necesario.

La puesta a tierra consiste en una serie de medidas destinadas a asegurar que
todos los componentes metélicos estén conectados a tierra, evitando que entren
en tension entre si o entre ellas y la tierra.

Dado que los cables energizados asumen un cierto potencial con respecto a
tierra, pueden ocurrir situaciones peligrosas cuando partes del sistema eléctrico
que normalmente no estan energizadas (como resultado de fallas o eventos
imprevistos como un rayo) adquieren un potencial eléctrico con respecto al
suelo.

La conexidn a tierra protege a las personas, animales y el propio dispositivo del
riesgo de electrocucion.

Ademas de la funcion de seguridad del sistema y los dispositivos, la conexidn
a tierra realiza una accion para reducir las perturbaciones derivadas del
funcionamiento del variador.
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PRECAUCIONES

El cableado debe realizarse de acuerdo con las normas y
leyes locales.

La conexion a tierra de TODOS los dispositivos en la
instalacion es obligatoria por razones de seguridad y
requisitos funcionales.

La conexion a tierra debe realizarse de modo que todos los
dispositivos estén conectados a tierra en la misma barra de
conexiones a tierra, independientemente de si estan ubicados
a una gran distancia o si muchas varillas de tierra contribuyen
a la resistencia real de la tierra.

Los paneles fotovoltaicos deben conectarse a tierra desde el
marco de los paneles hasta la estructura metalica. Ni los polos
de corriente continua de los paneles fotovoltaicos deben estar
conectados a tierra.

Los elementos de hormigdn armado de las cimentaciones
no pueden considerarse varillas de tierra, aunque puedan
contribuir a la puesta a tierra.

PRECAUCIONES

El cableado de los paneles debe realizarse de forma que

se reduzca el area sujeta a los pulsos electromagnéticos
provocados por los rayos, por lo que se deben evitar grandes
bucles de cables de cableado que aumentan la posibilidad de
dafos.

Los pararrayos deben inspeccionarse y reemplazarse en caso
de falla.

Los pararrayos deben ser adecuados para su uso con
corriente continua de los paneles fotovoltaicos.

No se deben colocar dispositivos de desconexion operados
manual o automaticamente en la salida del variador (fusibles,
interruptores, relés térmicos, enchufes).

Los variadores solares deben instalarse en un lugar no
expuesto a la luz solar directa y con buena ventilacion natural,
el aire frio debe venir por la parte inferior y debe dejarse

un espacio conveniente debajo y encima del dispositivo

para la completa disipacion del aire caliente movido por el
enfriamiento (ventilador).

La instalacion debe permitirle visualizar la pantalla para
obtener informacion sobre el estado del variador.

Los reactores dV/dt, si es necesario, deben instalarse en un
lugar conveniente, alejado de la luz solar directa y con buena
ventilacion natural. El cableado del variador al filtro DEBE ser
lo mas corto posible.
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PRECAUCIONES

La frecuencia PWM debe ajustarse convenientemente baja
para evitar el sobrecalentamiento de los filtros (4kHz).

A Utilice las siguientes secciones minimas para los cables de
tierra:

- seccion igual a la seccion del cable de alimentacién de red
de hasta 16 mm2. (6 AWG)

- seccion igual a 16 mm2 (6 AWG) por seccidn del cable de
alimentacion comprendida entre 16 mm2 (6 AWG) y 35
mm2 (1 AWG).

- seccion igual a la mitad de la seccion del cable de la
alimentacion para una seccidn del mismo superior a 35
mm2 (1 AWG).

6 INSTALACION ELECTRICA

A. Conecte correctamente los cables de alimentacion “+” “-” del arreglo solar
correspondiente al polo “+” “-” de las terminales del variador . De lo contrario,
podria ocasionar dafios al variador.

B. Conecte el cable del motor a las terminales del variador U, V, W y el cable de

tierra a la terminal “ @ .

NOTA: La distancia de los cables de alimentacion entre el arreglo solar y el
variador debe estar dentro de los 1000 metros; se debe utilizar cable
solar (el calibre se determina de acuerdo con la corriente esperada).
La distancia de los cables de alimentacion entre el variador y la
motobomba deben de estar dentro de los 100 metros (el calibre se
determina de acuerdo con la corriente esperada).

Es recomendable conectar s6lo una fuente de alimentacion (Vca o Vcc)
alavez.

Utilice cables con terminales para las conexiones.
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7 DISPLAY DE OPERACION

El display de operacion le permitira visualizar y modificar parametros del equipo,
dichos valores le ayudaran a saber el estado de operacion.

7.1 LUCES INDICADORAS DEL DISPLAY

RUN

%

Hz

RPM

-00000:-]
[EE PRG] [ A ] [QQ

J

N
CONFIGURAR v PARO
[<< CAMBIAR] [ ] [REINICIO @

J

Cuando el equipo esta en funcionamiento el LED se enciende. Si se
encuentra destellando, significa que la direccion del giro estéa invertida.

Cuando el equipo esta en funcionamiento y el LED se encuentra encendido,
indica la visualizacion en la pantalla del Amperaje en tiempo real.
Cuando se enciende el LED, significa que corresponde a la configuracion de
valores relacionados con el Amperaje.

Cuando el equipo esta en funcionamiento y el LED se encuentra encendido,
indica la visualizacion en la pantalla del Voltaje en tiempo real.
Cuando se enciende el LED, significa que corresponde a la configuracion de
valores relacionados con el Voltaje.

Cuando se enciende el LED, significa que corresponde a la configuracion de
valores porcentuales.

Cuando el equipo esta en funcionamiento y el LED se encuentra destellando,
indica la visualizacion en la pantalla de los Hertz en tiempo real.
Cuando se enciende el LED, significa que corresponde a la configuracion de
valores relacionados con la frecuencia (Hz).

Cuando se enciende el LED, significa que corresponde a la configuracion de
valores relacionados con las Revoluciones por Minuto.
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7.2 DESCRIPCION DE BOTONES DE NAVEGACION

BOTON FUNCION
PROGRAMAR
Acceso al menu en modo de espera o durante el
funcionamiento, o salida al menu paso a paso.
CONFIGURAR /
CAMBIAR Visualizacion de Voltaje, Amperaje y Frecuencia durante el

funcionamiento, entrar a los parametros y valores, confirmar y
guardar. Estando en los valores, presione durante un segundo
CAMBIAR para alternar entre digitos c;éargr;;ige;ar digitos si el parametro lo

| Incrementa un valor.
| v Disminuye un valor.

ARRANQUE

<< CONFIGURAR

>

Inicia el funcionamiento del equipo conectado al variador.
ARRANQUE@ auip

PARO / REINICIO

PARO Detiene el modo de operacion, restaura fallas cuando se
@ presenta una de ellas o cuando se soluciona la falla.

REINICIO
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7.3 LUCES INDICADORAS DEL DISPLAY EXTERNO

El display externo cuenta con luces leds que encienden de forma automatica y
de acuerdo al tipo de lectura que se desee visualizar.

RUN

%

Hz

RPM
16

Hz VIA RPM %
60.00
Hz VIA RPM %
1 ]
60.00
e P
JOG I/ REV

e

[@ARRAMQUE @ PARO ]
CHPNN ER/\

: L ,

Cuando el equipo esta en funcionamiento el LED interno del botén
ARANQUE se enciende.
Si el LED interno del botén ARANQUE se encuentra destellando, significa
que ha sido presionado el botén JOG/REV.

Cuando el equipo esta en funcionamiento y el LED se encuentra
encendido, indica la visualizacion en la pantalla del Amperaje en tiempo
real.

Cuando se enciende el LED, significa que corresponde a la configuracion
de valores relacionados con el Amperaje.

Cuando el equipo esta en funcionamiento y el LED se encuentra
encendido, indica la visualizacion en la pantalla del Voltaje en tiempo real.
Cuando se enciende el LED, significa que corresponde a la configuracion

de valores relacionados con el Voltaje.

Cuando se enciende el LED, significa que corresponde a la configuracion
de valores porcentuales.

Cuando el equipo esta en funcionamiento y el LED se encuentra
destellando, indica la visualizacion en la pantalla de los Hertz en tiempo
real.

Cuando se enciende el LED, significa que corresponde a la configuracion
de valores relacionados con la frecuencia (Hz).

Cuando se enciende el LED, significa que corresponde a la configuracion
de valores relacionados con las Revoluciones por Minuto.
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7.4 DESCRIPCION DE BOTONES DE NAVEGACION DEL DISPLAY
EXTERNO

La siguiente tabla le indicara la funcién de cada uno de los botones de navegacion.

BOTON FUNCION
PROGRAMAR
PRG Acceso al menu o salida al menu paso a paso.
ESTABLECER

Presione el botén para entrar a los parametros, valores, confirmar
y guardar; gire el botén de acuerdo a las manecillas del reloj para
incrementar, gire en sentido contrario a las manecillas del reloj
para disminuir.

Al presionar este boton se visualizara Hz, V, A, RPM 0 % en la
pantalla de la primera fila, presionar la veces necesarias hasta
4 que el led se situé en el valor deseado.
Permite desplazarte a la izquierda para la seleccion de digitos a
modificar en los valores.

Al presionar este boton se visualizara Hz, V, A, RPM 0 % en la
pantalla de la segunda fila, presionar la veces necesarias hasta
> que el led se situé en el valor deseado.

Permite desplazarte a la derecha para la seleccion de digitos a
modificar en los valores.

JOG /REV
JOG/REV Invierte la direccion del giro de la motobomba.
ARRANQUE
@ARRANQUE Inicia el funcionamiento del equipo conectado al variador.
STOP/ REST

Detiene el modo de operacion, restaura fallas cuando se

@ PARO presenta una de ellas o cuando se soluciona la falla.
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7.5 PROCESO DE OPERACION DEL DISPLAY

Presionar / para buscar el parametro deseado y/o valores.

Presione PRG para

acceder a los menus
| 60.00 I

Pantalla de ]
supervision Presione SET
para acceder a
los parametros

Presione PRG
para volver al
menu seleccionado

F00.00 | ' Presione PRG

para volver a los

parametros
Presione SET . ]
para acceder Si fue establecido
a los valores el valor al presionar

SET, retorna al

parametro

seleccionado

—> ]

Presione SET
para establecer el
valor introducido

7.6 PROCESO DE OPERACION DEL DISPLAY EXTERNO

Girar el botdn hacia la derecha o izquierda para buscar el parametro deseado
y/o valores en el tercer nivel.

Presione PRG para

60.00 acceder a los menus FOO

Pantalla de Presione PRG

isi6 Presione OK para volver al
stpervision para acceder a menu seleccionado

los parametros
—}@.OO |‘ Presione PRG

para volver a los
parametros

Presione OK
para acceder Si fue establecido

a los valores el valor al presionar
OK, retorna al
parametro
seleccionado

—> ]

Presione OK
para establecer el
valor introducido
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8 PUESTA EN MARCHA

A. Motobomba asincrona: Configure F00.00 en “1”, F00.02 en “0” y la
configuracion de los parametros F00.09, F00.11, F00.14, F00.15 de acuerdo
con la aplicacion deseada.

Motobomba de imanes permanentes: Configure F00.00 en “6”, F00.02 en “0”,
F00.09 = “100.00”, F00.11 = “100.00”; F00.14, F0.15 se pueden configurar
segun la demanda.

B. Configure los parametros de la motobomba de acuerdo con la placa de
identificacion del motor.

Nota: En el caso de la motobomba de imanes permanentes, configure F05.20
en “17, el display mostrara T-00, presione ARRANQUE para iniciar la
configuracién automatica del motor. Este proceso puede durar alrededor
de unos tres minutos.

1. La configuracion automatica sera mejor si existe la posibilidad de
separar el motor de la bomba.

2. La configuracion automatica debe realizarse con suficiente irradiacion
solar y cuando los paneles solares puedan proporcionar suficiente
energia.

C. Configure el modo de control del parametro F14.00 en “1” 0 “2” segun sea el
caso.

D. En el mend F5.00 establezca los valores nominales del motor.

RANGO DE AJUSTEY ~ CONFIGURACION
DEFINICION PREDETERMINADA

Modo de control para
motor asincrono
0: Control V/F
F00.00 Modo de control Modo de control para 0
motor sincrono
6. VC de alto rendimiento
sin PG

0: Control del display
1: Control del terminal

CODIGO NOMBRE

F00.02 Ejecutando el modo de control

F00.09 Frecuencia maxima 0.00 ~ 320.00 Hz 60.00 Hz

Eoolll | Fresiencialimits sliperar | ecuencialimitsiinierion= 60.00 Hz
Frecuencia maxima

F00.14 Tiempo de aceleracion 1 0.01 ~ 650.00 s Por modelo

F00.15 Tiempo de desaceleracion 1 0.01 ~650.00 s Por modelo

0: Motor asincrono (AM)
F5.00 Tipo de motor 1: Motor de iman 0
permanente (PM)

F5.01 Polos de motor 2~48 2
F5.02 Potencia nominal del motor 0.1 ~ 1000.0 kW 4
F5.03 Frecuencia nominal del motor 0.01 ~ maximo 60.00 Hz
F5.04 Velocidad nominal del motor 0 ~ 65000 rpm 3460
F5.05 Voltaje nominal del motor 0~ 1500V 220

F5.06 Corriente nominal del motor 0.1 ~3000.0 A 16.0
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H.

Presione el boton ARRANQUE del display externo (boton ARRANQUE del
variador) para la ejecucion de prueba y verifique si la direccidn de rotacion de
la motobomba es la correcta.

Si la direccién de rotacion es incorrecta, presione el boton PARO del display
externo (botén PARO/ REINICIO del variador) para detener la motobomba,
intercambie dos de los cables de la motobomba trifasica, ponga en marcha el
equipo, realizado este cambio de cables la direccion de rotacién debe de ser
la correcta o cambie el sentido de giro en el parametro F00.16.

. La configuracion predeterminada para ARRANQUE/PARO almacenard el

comando de operacion mientras esta apagado. Por lo tanto, si el variador
se dejo6 funcionando hasta el atardecer, el variador dejara de operar debido
a la ausencia de la irradiacion solar, al amanecer el variador reanudara su
funcionamiento automaticamente. Lo anterior no se llevara a cabo, si el
variador es apagado por el usuario antes de la ausencia de luz solar.

Establezca el restablecimiento automatico y el tiempo en los parametros
F01.35 y FO1.36 respectivos.

NOTA:Se hace mencion de utilizar el boton de ARRANQUE y PARO/REINICIO
considerando que la configuracion del parametro F0.02 esta en “0”. Recuerde
que si hace uso del display externo, inhabilitara el botén ARRANQUE/PARO.

PELIGRO

Instale el variador sobre metal u otro material no inflamable y
manténgalo alejado del material combustible. De lo contrario,
existe el posible peligro de incendio. Asegurese de que la puesta
a Tierra sea adecuada. De lo contrario, existe el posible peligro
A de sufrir una descarga.
La fuente de alimentacion de CC NO debe conectarse a las
terminales de salida U, V, W. De lo contrario, existe el peligro de
dafar el variador.
No deje caer pernos, espaciadores, varillas metalicas, cables
conductores u otras cosas en el interior del variador. De lo
contrario, existe el posible peligro de incendio o dafios al
variador.

ADVERTENCIA

Verifique y confirme la compatibilidad del motor y el variador

a utilizar en base a las especificaciones de cada uno. De lo
contrario, existe la posibilidad de dafos a los equipos.

No apague el variador interrumpiendo la fuente de alimentacion
mientras esta en funcionamiento. De lo contrario, podria
ocasionar un dafio en el variador.

Evite que cualquier tipo material pueda entrar dentro del variador
mientras que esté en funcionamiento. De lo contrario, podria
existir una posible descarga eléctrica o dafio al variador.
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9 LISTA DE PARAMETROS

: Significa que los parametros pueden modificarse durante el funcionamiento.

“0” : Significa que los parametros no se pueden modificar durante el
funcionamiento.
“x” : Significa solo lectura de parametros, no se puede modificar.

+ " Parametro esta relacionado al modelo.

9.1 PARAMETROS DE FUNCIONES BASICAS

RANGO DE
CODIGO  NOMBRE AJUSTE Y
DEFINICION

CONFIGURACION TIPO DE DIRECCION DE
PREDETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION

Modo de control
para motor
asincrono
0: Control V/F
Modo de Modo de control

F00.00 control para motor g 0 st
sincrono
6. VC de alto
rendimiento sin
PG
Ejecutando o %?:glzlydel
F00.02 el modo de 1- Control del 0 (0] 0x002
control )
terminal
FEiEE 0.00 ~ frecuencia
F00.08 de frecuencia . 60.00 Hz 0 0x008
. maxima
digital
Fo009  TeCUeNCid 64 300,00 Hz 60.00 Hz 0 0x009
maxima
Frecuencia
Foo.11 recuencia - limite inferior 60.00 Hz : 0x00B
limite superior ~ ~ Frecuencia
maxima
Frecuencia ey =
F00.12 P . Frecuencia limite 30.00 Hz ° 0x00C
limite inferior )
superior
Tiempo de
F00.14 0.01 ~ 650.00 s 20s ° O0x00E

aceleracion 1
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RANGO DE
CODIGO  NOMBRE AJUSTE Y
DEFINICION

CONFIGURACION TIPO DE DIRECCION DE
PREDETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION

Tiempo de
F00.15 desaceleracion 0.01 ~ 650.00 s 20s ° 0x00F
1

LED digito “0":
Direccion del
giro
0: Direccion de
giro correcto
1: Direccion de
giro inverso
LED digito “00":
Direccion del
giro inhabilitado
0: Direccion de
giro correcto
y giro inverso
) estan habilitados
Foo.16 oMM de s lamente la 0 : 0x010
rotacion ) - .
direccion del giro
correcto esta
habilitado
2: Solamente
la direccion del
giro inverso esta
habilitado
LED digito “000":
Seleccion del
control de la
direccion de
frecuencia
0: Inhabilitado
1: Habilitado

0: Sin operacion
1: Restaurar
a los valores
predeterminados
(los parametros
del motor no se

Aiuste de restauran)
F00.19 Juste 2: Borrar registro 0 O 0x013
fébrica
de fallas
3: Restaurar
los valores

predeterminados
(restaurar los
parametros del
motor)
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9.2 PARAMETROS DEL CONTROL DE OPERACION

RANGO DE

p CONFIGURACION TIPO DE DIRECCION DE
CODIGOL  NeklEilE AULETE ) PREDETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION
DEFINICION
0: Paro con
. desaceleracion
F01.10 Paro libre 1- Paro libre 0 0x10A
LED digito “0”™:
Seleccion base
de tiempo
0: Frecuencia
maxima
1: Frecuencia
ajustada 60 Hz
2: Frecuencia
establecida
F01.16 Acelerao|on{ LED d|gl|t’o 00”: 0 ) ox110
Desaceleracion  Seleccion de
Aceleracion/
Desaceleracion
S
0: Aceleracion/
Desaceleracion
Beeline
1. Aceleracion/
Desaceleracion
Curva S
Reinicio
después de  0: Inhabilitado
FOL.35 un corte de 1: Habilitado ! © DA
energia
Tiempo
de reinicio
F01.36 después de  0.00 ~ 60.00 s 5.00s O 0x124
un corte de
energia
9.3 PARAMETROS DE LAS TERMINALES
CODIGO  NOMBRE %’:E?EDYE CONFIGURACION TIPO DE DIRECCION DE
. PREDETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION
DEFINICION
Terminal de  0: Sin funcion
F02.00 entrada 1 (X1)  1: Adelante 1 O 0x200
Terminal de 2: Inversa
F02.01 entrada 2 (X2) 80: Alarma por 2 (@] 0x201
T tanque lleno
erminal de .
F02.02 81 80 0 0x202
entrada 3 (X3)  Restablecer
Terminal de llenado de
Uz entrada 4 (X4) tanque o 0 zE
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9.4PARAMETROS DEL MOTOR

RANGO DE . £
B} CONFIGURACION TIPO DE DIRECCION DE
CORIEO el PUUETE Y PREDETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION
DEFINICION
0: Motor
asincrono (AM)
F5.00 Tipo de motor i Motgr 0 X 0x500
de iman
permanente
(PM)
F5.01 Polos de motor 2 ~ 48 2 O 0x501
Potencia
F5.02 nominal del -1~ 1000.0 4 0 0x502
kW
motor
Frecuencia
F5.03 nominal del  0.01 ~ maximo 60.00 Hz O 0x503
motor
Velocidad
F5.04 nominal del 0 ~ 65000 rpm 3460 O 0x504
motor
Fsos  voltaienominal — gngy 220 o) 0x505
del motor
Corriente
F5.06 nominal del 0.1 ~ 3000.0 A 16.0 (@) 0x506
motor
Motor sin
F5.07 Comentaldey L ~A3000'O 5.1 0 0x507
carga
Resistencia del
F5.08 estator (motor 0.01 ~ 50.00% 5.67 (0] 0x508
asincronico)
Resistencia del
F5.09 rotor (motor  0.01 ~ 50.00% 5.67 O 0x509
asincronico)
Inductancia
F5.10  de fuga (motor 0.01 ~ 50.00% 21.06 O O0x50A
asincronico)
Inductancia del 0.01 ~
F5.11 esta/tor (motor 2000.00% 163.5 O 0x50B
asfincrono)
Resistencia
F5.12 del estator del 0.01 ~ 50.00% 3.00 O 0x50C
motor sincrono
Inductancia 0.01 ~
F5.13 del e]e{ D del 2000.00% 10.00 O 0x50D
motor sincrono
Inductancia 001 ~
F5.14 del ejelQ del 2000.00% 10.00 O 0x50E
motor sincrono
EMF trasero
F5.15 del motor 1V ~ 1500V 110 (@) Ox50F
sincrono
Angulo de
instalacion del o o
F5.16 codificador del 0.0° ~ 360.0 0.0 O 0x510
motor sincrono
0: Sin
operacion
AU autZ)'mAaJijiit(‘)ade
F5.20  automatico del - 00 (@) 0x514
motor rotaqon
2: Ajuste
automatico

estacionario



9.5PARAMETROS DE PROTECCION Y MAL FUNCIONAMIENTO
DIRECCION DE

CODIGO  NOMBRE

RANGODE - o\ | GURACION

C@ENNERA

AJUSTEY  ooE DETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION

DEFINICION

LED digito “0”:

Supresion de
sobre voltaje

0: Invélido
1: Vélido en
desaceleracion
- 2: Valido en
Funcién de -
supresion de Aceleramon.}/
F10.06 sobrevoltaje de Desacelleramon 0010
bus LED digito “00:
Control de sobre
excitacion
0: Apagado
1: Encendido
LED digito
“000” y “0000”:
Reservado
Punto de
Fl007 SuPresionde 64 150.0% 365
sobrevoltaje de
bus
Ganancia de
supresion de o i
F10.08 sobrevoltaje de 0.0 ~ 500.0% 0:0
bus
LED digito “0”™:
Deteccion de
corto circuito a
tierra después
del encendido
Deteccion de O Apagado
corto circuito LE Encgndldo
F10.14 . LED digito “00™: 0011
después de e
Deteccion de
encender

Proteccion de
F10.15 pérdida de
fase

corto circuito
del ventilador
después del
encendido
0: Apagado
1: Encendido
LED digito “0™:
Proteccién de
pérdida de fase
de salida
0: Apagado
1: Encendido
LED digito “00”:
Proteccién de
pérdida de fase
de entrada o8l
0: Apagado
1: Alarma
encendida
2: Falla abierta
(PARO VFD)
LED digito
“000"/"0000":
Reservado

O0xA06

O0xAQ7

0xA08

OxAOE

OxAOF
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CODIGO  NOMBRE

Coeficiente
de curva de

F10.16  proteccion de

sobrecarga del

motor

Intentos de
recuperacion

F10.38 Sor mal

funcionamiento

Intervalo de
tiempo de
recuperacion
por mal

F10.39

funcionamiento

RANGO DE
AJUSTE Y
DEFINICION

0.0 ~ 250.0%

0.1 ~100.0S

CONFIGURACION

TIPO DE DIRECCION DE

PREDETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION

100.0

60.0

) O0xA10
) OxA26
) OxA27

9.6 PARAMETROS DE FUNCIONES ESPECIALES Y PROTECCIONES

CODIGO  NOMBRE
Modo de
control de

accionamiento

de la
motobomba

F14.00

Ejecutando
el modo de
control

F14.01

Voltaje VOC
(pantalla)

Voltaje objetivo
CVT

Voltaje de limite
superior MPPT

Voltaje de limite

F14.02

F14.03

F14.04

F14.05 iferior MPPT
Ganancia

F14.06 de ajuste de
frecuencia

Intervalo de

plef F14.07 busqueda

MPPT

RANGO DE
AJUSTE Y
DEFINICION

1: Modo CVT
para solar
2: Modo MPPT
para solar

0: Paro
1: En
funcionamiento
2: Suspension
3: Proteccion por
baja velocidad
4: Proteccion por
funcionamiento
en seco
5: Proteccién por
sobrecorriente
6: Proteccion por
potencia minima
de salida
7: Tanque lleno

0.0 ~999.9V
70.0 ~ 95.0%
20.0 ~ 200.0%

20.0 ~ 200.0%

0.1 ~ 500.0%

0.1 ~100.0

CONFIGURACION

TIPO DE DIRECCION DE

PREDETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION

0002

265.1

81.0

100.0

50.0

10.0

@) OxEQO0

X OxEO1

X OxEO2

OxEO3

OxE04

OxEO05

OxEO6

OxEOQ7
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RANGO DE

AJUSTE Y CONFIGURACION TIPO DE DIRECCION DE

CODIGO  NOMBRE PREDETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION

F14.08

F14.09

F14.10

F14.11

F14.12

F14.13

F14.14

F14.15

F14.16

F14.17

F14.18

F14.19

F14.20

F14.21

F14.22

Ganancia
reguladora
MPPT
Ganancia de
frecuencia de
caida rapida
Tiempo de filtro
del ajuste de
frecuencia
Entrar en modo
reposo
Salir del modo
reposo
Tiempo de
espera para
salir del modo
de reposo
Deteccion de la
proteccion por
baja velocidad
Tiempo de
deteccion de la
proteccion por
baja velocidad
Tiempo de
restauracion de
la proteccion
por baja
velocidad
Deteccion de la
proteccion por
funcionamiento
en seco
Tiempo de
deteccion de la
proteccién por
funcionamiento
en seco
Tiempo de
restauracion
de la
proteccién por
funcionamiento
en seco
Deteccion de
la proteccion
contra
sobrecorriente
Tiempo de
deteccion de
proteccion
contra
sobrecorriente
Tiempo de
restauracion
de la
proteccién por
sobrecorriente

DEFINICION

0 =~ G

0~20

0.001 ~ 2.000 s

0~ 1000 V

0~ 1000V

0.0 ~3000.0 s

0.00 ~ 300.00 Hz

0.0 ~3000.0 s

0.0 ~ 3000.0 s

0.0 ~999.9 A

0.0 ~ 3000.0 s

0.0 ~3000.0 s

0.0 ~999.9 A

0.0 ~ 3000.0 s

0.0 ~ 3000.0 s

100

0.002

400

10.0

0.00

10.0

10.0

0.0

10.0

10.0

0.0

10.0

10.0

OxEO08

OxE09

OxEOA

OxEOB

OxEQOC

OxEOD

OxEOE

OxEOF

OxE10

OxE11

OxE12

OxE13

OxE14

OxE15

OxE16
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CODIGO  NOMBRE RAAJ“LE?E%E CONFIGURACION TIPODE ~ DIRECCION DE
. PREDETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION
DEFINICION
Deteccion de
la proteccion
F14.23 por potencia 0.00 ~ 650.00 kW 0.00 ° OxE17
minima de
salida
Tiempo de
deteccion de
Flap4 'aPrOLCCION 44 3000.0s 10.0 : OXE18
por potencia
minima de
salida
Tiempo de
restauracion de
Flaps 'aproteccion 44 3000.0s 100 : OXE19
por potencia
minima de
salida
0: Reinicio
automatico;
1: Reinicio
manual
LEDO: Proteccion
por baja
frecuencia
Modo de LED1:
F14.26 restauracion de Proteccion por 0000 0 OxE1A
alarma por fallo funcionamiento
en seco
LED2:
Proteccion por
sobrecorriente
LED3: Proteccion
por potencia
minima de salida
Tiempo de
F14.27 deteccion por 0.0 s ~ 3000.0 s 10.0 ° OxE1B
tanque lleno
Tiempo de
restauracion
F14.28 por tanque 0.0 s ~3000.0 s 10.0 0 OxE1C
lleno
LED digito“0™:
Reservado
LED digito“00”:
Reservado
LED digito“000™:
Reservado
F14.29 Reservado  LED digito“0000": o OxE1D

Seleccion de
funcionamiento
en seco
0.Sensorless
1.Sensor Externo

Compensacion
28 F14.30 derevisionde 0.00K99.99 A 0.01A 0 OxE1E
corriente CC



C@ENNERA

RANGO DE , .
/ CONFIGURACION  TIPODE  DIRECCION DE
cchics R AJUSTEY — boE DETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION
DEFINICION
Ganancia de
F14.31 proporcion de  0.0X999.9% 100.00% c OxE1F

revision de CC

Fl43p "untodecunva g aeag oq K 0.50KW : OXE20
de potencia 0

9.7 PARAMETROS PARA EL CONTROL DE COMUNICACION

RANGO DE p p
. CONFIGURACION TIPO DE DIRECCION DE
CORIEO) MOz LI I PREDETERMINADA MODIFICACION COMUNICACION
DEFINICION
LED digito “0™:

Seleccion de
Maestro-Seguidor

- Modbus
Seleccion .
de maquina o Maguma
F13.00 Seguidor 0000 (0] 0xD00
Maestro- .
Seguidor 1: Maquina
Maestro
LED digito
“00”/7000”/"0000":
reservado
Direccion de
F13.01 comunicacion 1~ 247 1 O 0xDO1
485
LED digito “0™:
Comunicacion
485
0: 1200 bps
Seleccion de 1: 2400 bps
la tasa de 2: 4800 bps
LB baudios de 3: 9600 bps BlEe < Dz
comunicacion  4: 19200 bps
5: 38400 bps
LED digito
“00”/7000”/"0000":
reservado
0: Formato (N,8,1)
Fomaods a } FTE0 (0
F13.03  informacion . e 0 (@) 0xD03
Modbus 3: Formato (N,8,2)
4: Formato (E,8,2)
5: Formato (0,8,2)
Configuracion 0: Comunicacion
F13.10 del puerto de Modbus 0 . OxDOA

comunicacion 1: Comunicacion
RS485 del puerto serial

NOTA: NO acceda ni intente modificar los parametros que no se mencionen en la lista
de parametros de este manual, esto para evitar un posible mal funcionamiento
del equipo.

29
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10 FUNCIONES/PROTECCIONES DEL VARIADOR

MODO DE RESTABLECIMIENTO:
0: AUTOMATICA
1: MANUAL

Esta opcién es para PROTECCION POR BAJA FRECUENCIA, PROTECCION
POR FUNCIONAMIENTO EN SECO, PROTECCION POR SOBRECORRIENTE,
PROTECCION POR POTENCIA MINIMA DE SALIDA; puede activar la
restauracion por alarma en el parametro F14.26. Cuando se establece “0” para
la restauracion automatica, puede presionar el botén “PARQO” para manualmente
restablecerlo.

MODO DE SUSPENSION POR BAJO VOLTAJE

Durante el funcionamiento de la motobomba, el variador entrara en modo de
suspensiéon cuando el voltaje de CC proporcionado por los paneles solares sea
inferior al voltaje establecido en el parametro F14.11, mientras que la pantalla
del variador o del display externo advierte “A.LPn”; cuando el voltaje de CC
proporcionado por los paneles solares alcanzan el voltaje establecido del
parametro F14.12, inicia el tiempo establecido en el parametro F14.13 para que
el variador vuelva a estar en operacion.

PROTECCION POR BAJA FRECUENCIA

Si durante el funcionamiento de la motobomba, por alguna razén, la frecuencia
de salida es inferior a la frecuencia establecida en el parametro F14.14, y alcanza
el tiempo establecido del parametro F14.15, se activara la protecciéon en modo de
espera, mientras que la advertencia “A.LFr” aparece en la pantalla del variador

o del display externo; después de entrar la proteccion en modo de espera y el
tiempo del parametro F14.16, el variador se reanuda automaticamente para
volver a trabajar.

PROTECCION POR FUNCIONAMIENTO EN SECO

Si durante el funcionamiento de la motobomba, por alguna razén, la corriente
de salida es inferior a la corriente establecida en el parametro F14.17, y alcanza
el tiempo establecido del parametro F14.18, entra la proteccién en modo de
espera, mientras que la advertencia “A.LuT” aparece en la pantalla del variador
o del display externo; después de entrar la proteccién en modo de espera y el
tiempo del parametro F14.19, el variador se reanuda automaticamente para
volver a trabajar.

PROTECCION POR SOBRECORRIENTE

Si durante el funcionamiento de la motobomba, por alguna razén, la corriente de
salida es superior a la corriente establecida en el parametro F14.20, y alcanza
el tiempo establecido del parametro F14.21, entra la proteccion en modo de
espera, mientras que la advertencia “A.oLd” aparece en la pantalla del variador
o del display externo; después de entrar la proteccién en modo de espera y el
tiempo del parametro F14.22, el variador se reanuda automaticamente para
volver a trabajar.

PROTECCION POR POTENCIA MiNIMA DE SALIDA

Si durante el funcionamiento de la motobomba, por alguna razén, la potencia
de salida es inferior a la potencia establecida en el parametro F14.23, y alcanza
el tiempo establecido del parametro F14.24, entra la proteccién en modo de
espera, mientras que la advertencia “A.LPr” aparece en la pantalla del variador
o del display externo; después de entrar la proteccién en modo de espera y el
tiempo del parametro F14.25, el variador se reanuda automaticamente para
volver a trabajar.
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TANQUE LLENO

Para activar la proteccion de tanque lleno, conecte una pera de nivel (flotador)
utilizando y configurando las terminales X3 (F02.02 = 80) y COM del variador. Se
visualizara esta configuracion en la pantalla como “A.Ful”.

El flotador puede ser instalado hasta una distancia maxima de 20 metros.
Compruebe que no existen métodos de obstruccion en el movimiento natural del
flotador.

Puede modificar el tiempo de deteccion de tanque lleno en el parametro F14.27.

VERIFICACION DEL ESTADO DE FUNCIONAMIENTO

Cuando la motobomba esta funcionando, puede acceder al parametro F14.01
para visualizar el estado de funcionamiento actual.

RANGO DE AJUSTE CONFIGURACION

LobEo MONEIRE Y DEFINICION PREDETERMINADA
F14.11 Entrar en modo reposo 0 ~ 1000 V oV
F14.12 Salir del modo reposo 0 ~ 1000 V 400 V
Tiempo de espera para salir del
F14.13 modo de reposo 0.0 ~ 3000.0 s 10.0s
F14.14 Deteccion de la proteccion por o _ 3,00 Hz 10.00 Hz
baja velocidad
F14.15 Tiempo de deteccion de la 0.0 ~ 3000.0 s 10.0's
proteccioén por baja velocidad
F14.16 Tiempo de restauracion dela - _ 5599 ¢ 100's
proteccién por baja velocidad
F14.17 Deteccpn de !a proteccion por 0.0 ~9999 A 00A
funcionamiento en seco
Tiempo de deteccion de la
F14.18 proteccion por funcionamiento 0.0 ~3000.0 s 10.0 s
en seco
Tiempo de restauracion de la
F14.19 proteccién por funcionamiento 0.0 ~ 3000.0 s 10.0 s
en seco
F14.20 Deteccion de la prqtecmon 0.0 ~9999 A 00A
contra sobrecorriente
F14.21 Tiempo de deteccion de 0.0 ~ 3000.0 s 10.0's
proteccién contra sobrecorriente
F14.22 Tlempol<,je restauracion (je la 0.0 ~ 3000.0 s 100s
protecciéon por sobrecorriente
Fl423 Detecciondelaproteccion por g 54 ggg og 0.00 kW
potencia minima de salida
Tiempo de deteccion de la
F14.24 proteccion por potencia minima 0.0 ~ 3000.0 s 10.0s

de salida

Tiempo de restauracion de la
F14.25 proteccién por potencia minima 0.0 ~ 3000.0 s 10.0s
de salida
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cODIGO NOMBRE

RANGO DE AJUSTE  CONFIGURACION
Y DEFINICION

PREDETERMINADA

0: Reinicio
automatico;
1: Reinicio manual
LEDO: Proteccion
por baja frecuencia

F14.26 Modo de restauracion de alarma

por fallo

LED1: Proteccion
por funcionamiento 0

en seco
LED2: Proteccion
por sobrecorriente
LEDS: Proteccion
por potencia
minima de salida

F14.27 Tiempo de deteccion por tanque

lleno

F14.28 Tiempo de restauracion por

tanque lleno

11 LISTA DE ERRORES Y ALARMAS

0.0 s ~3000.0s

0.0 s ~3000.0 s

10.0s

10.0s

CODIGO TIPO POSIBLES CAUSAS POSIBLES SOLUCIONES
- El tiempo de desaceleracion - Aumentar el t!gmpo de
: aceleracion.
es demasiado corto. ) L
o - Realizar revision del
- Cortocircuito interno o en VETERT
E.SC Falla del médulo salida a tierra. - R
~ . - Verificar la disposicion del
- Dafio del médulo. )
 Interfaz EMC cableado, cable de tierra.
’ - Contacte a su distribuidor
autorizado.
EoCl Sobre corriente

durante aceleracion conectado a tierra o en
Sobre corriente cortocircuito.
durante la

desaceleracion

E.oC2 motor.

- El tiempo de aceleracion es

demasiado corto.

- El refuerzo de par o la curva

V/F no es la ideal.
- La operacion de arranque
se realiza mientras el rotor
del motor aun se encuentra
girando.

- Se agrega una carga
repentina durante la
aceleracion.

- La motobomba tiene una
clase de potencia demasiado
pequefia.

- El voltaje es demasiado bajo.

Sobre corriente a
velocidad constante

E.OC3

- El circuito de salida esta

I - - Eliminar las fallas externas.
- No se realiz6 el autoajuste del

- Realizar el autoajuste del
motor.
- Aumentar el tiempo de
aceleracion.

- Ajustar el refuerzo de par
manual o la curva del V / F.
- Reiniciar el motor después
de que el rotor esté detenido
por completo.

- Eliminar la carga agregada.
- Seleccionar una
motobomba de clase de
potencia mayor.

- Ajuste el voltaje al rango
normal.



CODIGO TIPO
Sobre voltaje
E.oUl durante la
aceleracion
Sobre voltaje
E.oU2 durante la
desaceleracion
Sobre voltaje a
E.oU3 velocidad constante
E oU4 Sobre voltaje al
detener
ELU2 Bajo voltaje al
encender
E.olLl Motor sobrecargado
Sobrecarga
E.ol2 del variador de
frecuencia
EilF Pérdida de fase de
entrada
EolF Pérdida de fase de

salida

POSIBLES CAUSAS

- Fluctuacion del voltaje de
alimentacion por encima del
limite.

- La operacion de arranque
se realiza mientras el rotor
del motor aun se encuentra
girando.

- El'tiempo de desaceleracion
es demasiado corto.
- La carga es demasiado
pesada.
- Fluctuacion del voltaje de
alimentacion por encima del
limite.

- El voltaje es demasiado alto.

- Una fuerza externa impulsa el

motor a la desaceleracion.

- El voltaje fluctta sobre el
limite.

- Voltaje de alimentacion
demasiado bajo.
- El contactor principal de CC
no se cierra.

- El refuerzo de par es
demasiado grande bajo el
control de VF.

- El'tiempo de aceleracion y
desaceleracion es demasiado
corto.

- La configuracion de los
parametros del motor es
incorrecta.

- Reiniciar el giro del motor.
- La tensién de lared es
demasiado baja.

- La carga es demasiado
grande o la carga del bloque
del motor.

- La motobomba seleccionada

tiene demasiada carga.

- Fase abierta de alimentacion
de entrada trifasica.

- Fase abierta de potencia de
salida trifasica.

POSIBLES SOLUCIONES

-Comprobar la red eléctrica.

- Reiniciar el motor después

de que el rotor esté detenido
por completo.

- Aumentar el tiempo de
desaceleracion.

- Reducir carga, seleccionar
una unidad de capacitor
mas grande o conectar una
proteccion.

- Verificar la potencia de
entrada.

- Ajustar el voltaje a rango
normal.
- Cancelar la fuerza externa.

- Verificar la entrada de
voltaje.

- Verificar la potencia de
entrada y el circuito del
contactor.

- Reducir el refuerzo de par.
- Aumentar el tiempo
de aceleracion y
desaceleracion.
- Restablecer los parametros
del motor.
- Reducir el limite actual
y adoptar seguimiento de
velocidad.

- Verificar el voltaje de la red.
- Verificar el estado de la
carga.

- Cambiar la motobomba por
una de potencia mayor.

- Comprobar la fuente de
alimentacion trifasica y la
fase.

- Comprobar el cableado
de la fuente de alimentacion
trifasica.

- Verificar el voltaje y la
corriente de salida trifasica.
- Verificar el cableado.
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CcODIGO TIPO
Sobrecalentamiento
£l del variador
Sobrecalentamiento
Epiriz del rectificador
ETEL Fallzla lde deteccion
estéatica del motor
Falla de deteccion
ETE2 de rotacion del
motor
E.EEP Falla de memoria
LIFE Reservado
Cortocircuito en la
E.Gnd terminal de salida
a tierra
E HAL Falla de detlecmon
de la corriente
Falla en la conexion
E.Pan :
del display
Falla en la
E.CE comunicacion
RS485
E.CPE Reservado
AolLd Alarma por sobre

corriente

POSIBLES SOLUCIONES

- Hacer que el medio
ambiente cumpla con los

POSIBLES CAUSAS

- La temperatura es demasiado

alta. requisitos
- El canal de aire esta e ' )
- Limpiar el canal de aire.
blogueado.

- Verifique y vuelva a
conectar el cable
- Cambie el mismo tipo de
ventilador por uno nuevo.
- Solicitar apoyo a su
distribuidor.

- Las piezas de conexion del
ventilador estan sueltas.
- El ventilador esta dafado.
- Fallo del circuito de deteccién
de temperatura

- Deteccion de tiempo extra.
- Deteccion de inicio estéatico
mientras el motor esta en conexion del motor.
funcionamiento. - Detecta después de que se
- La diferencia de capacitancia detiene totalmente el motor.
es demasiado grande entre el - Cambiar el modelo del
motor y el variador. variador.
- Error en la configuraciéon del - Configurar de nuevo los
parametro del motor. parametros de acuerdo a la
- Detecta mientras el motor esta placa de datos.
en funcionamiento. - Volver a detectar sin carga.
- Detecta con carga.

- Revisar el cable de

- Disturbio electromagnético en RN Ry

BEMEE!D G5 MEmeie: - Contactgeuzrgjcé?étribuidor
- Dafio en EEPROM. autorizado.

- Revisar cableado y

) ) - Salida a tierra.
aislamiento.

- Comuniquese con su
distribuidor.
- Revisar motor y cableado.

- Detecta falla en el circuito.
- Desbalance en fase.

- Revisar el cable del display.
- Comuniguese con su
distribuidor.

- Establecer una adecuada
tasa de baudios en la
configuracion.

- Revisar el cable de
comunicacion.

- Confirmar que el formato de
comunicacion es el correcto.

- Falla en el cable del display.
- Dafio en el componente del
display.

- Configuracion de la tasa de
baudios inadecuada.

- Cable de comunicacion rota.
- El formato de comunicacion
no coincide con la maquina
superior.

- El tiempo de aceleracion es
demasiado corto.
- La motobomba esta
bloqueada.
- La operacion de arranque
se realiza mientras el rotor
del motor aun se encuentra

- Aumentar el tiempo de
aceleracion.
- Revisar la motobomba.
- Reiniciar el motor después
de que el rotor esté detenido
por completo.

girando. - Realizar el autoajuste del
- No se realiz6 el autoajuste del motor.
motor.
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CcODIGO TIPO POSIBLES CAUSAS POSIBLES SOLUCIONES
Alarma por . Reinicie la motobomba
. ) El nivel del agua del pozo es .
A.LuT funcionamiento en baio cuando se recupere el nivel
seco 10: del agua.
ALPN Alarg;argogsrgodo
P - La irradiacion solar no es la
ALF Alarma por baja suficiente. Verificar si esta nublado y
T frecuencia - El panel solar tiene polvo o se limpie el panel solar.
; encuentra cubierto.
ALPr Alar,mla por potgnma
minima de salida
Narma por tanque £ 2N90@ @ legado al e de. | #8508 KA
A.Ful P a la capacidad establecida por el d P

lleno del tanque llegue a sus

usuario. R f
limites inferiores.

12 POSIBLES ANOMALIAS Y SOLUCIONES

ANOMALIA POSIBLE SOLUCION

Compruebe si la direccién del giro

de la motobomba es correcto. De lo

contrario invierta dos de los cables

de alimentacion de la motobomba

0 ajuste el parametro F00.16, segun
sea el caso.

La motobomba esté en
funcionamiento, pero el agua
bombeada es poca a pesar
de contar con una excelente
irradiacion solar.

Revise el parametro F14.01, observe
en qué estado de proteccion se
encuentra el variador actualmente,
verifigue si los parametros

El variador esta en modo de
espera 0.00Hz a pesar de contar
con una excelente irradiacion

solar. ;
establecidos son adecuados.

Establezca un valor adecuado al
Golpes severos de frecuencia parametro F14.06, se recomienda
durante el funcionamiento que el ajuste sea cercano al valor
a pesar de contar con una predeterminado, demasiado grande
excelente irradiacién solar. o demasiado pequefo provocara una

oscilacion de frecuencia.

La corriente continua se Ajuste el parametro F14.30 y F14.31
muestra incorrectamente. para la calibracion.

Verifique que el voltaje de entrada
sea el correcto en base a las
especificaciones del modelo a utilizar
o revise las conexiones de los cables
del arreglo solar.

Se realiza la conexion de los
cables de alimentacion de CC
al variador pero no hay sefiales
de energia.
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13 MANTENIMIENTO DE RUTINA

La influencia de la temperatura ambiente, la humedad, el polvo y las vibraciones
provocara el deterioro del variador, lo que puede causar posibles fallos o reducir
la vida Gtil del variador. Por lo tanto, es necesario realizar un mantenimiento de
rutina y periodico.

El mantenimiento de rutina implica verificar:

Si el motor suena de forma anormal durante el funcionamiento.

Si el motor vibra excesivamente durante el funcionamiento.

Si cambia la ubicacién de la instalacion del variador.

Si el ventilador de enfriamiento del variador funciona normalmente
Si el variador se sobrecalienta

Compruebe si las terminales de cableado muestran signos de arco

PELIGRO

Contacte a su distribuidor autorizado antes de cualquier
mantenimiento o reparacion.

No realice mantenimiento ni repare el equipo cuando esta
energizado; De lo contrario, podria provocar una descarga eléctrica.
Antes de dar mantenimiento o reparar el variador, asegurese de que
las luces indicadoras del variador se hayan apagado por completo;
De lo contrario, podria provocar una descarga eléctrica y dafar el
variador.

(Las personas no autorizadas para manipular el variador, no deben
realizar el mantenimiento; De lo contrario, podria provocar una
descarga eléctrica y dafar el variador.)

LIMPIEZA
Mantener el variador limpio todo el tiempo.

Quitar el polvo, especialmente el polvo que se encuentre cerca de las
aberturas para evitar que entre en el variador.

PANELES SOLARES
Es necesario limpiar periodicamente la superficie de los paneles y verificar el
cableado.

CABLE

Es necesario comprobar periédicamente el cable de alimentacion y el cable
de tierra para asegurarse de que todos los cables estan conectados de forma
fiable y que no presenten dafios.

14 PRECAUCIONES AL DEPURAR EL VARIADOR

Cuando deseche el variador, preste atencion a:

1. Condensador electrolitico: el capacitor electrolitico del circuito principal o
la placa de impresion pueden explotar si llega a tener contacto directo con el
fuego.

2. Plastico: la incineracion de plastico puede generar gases toxicos.

3. Método de eliminacion: eliminelo como residuo industrial.
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POLIZA DE GARANTIA

Términos de Garantia: Respecto al variador marca
CONNERA serie FORWARD N, la empresa ofrece 15
meses de garantia en materiales y mano de obra, a
partir de la fecha de facturacion del equipo.

Condiciones de la Garantia: Esta aplica solo para
equipos vendidos directamente por la Empresa
a Distribuidores Autorizados. Cualquier equipo
que sea adquirido por cualquier otro canal de dis-
tribucion no sera cubierto por esta garantia. La Em-
presa no se hard responsable por ningun costo de
remocion, instalacion, transporte o cualquier otro
costo que pudiera incurrir en relacién con una rec-
lamacion de garantia.

Garantia Exclusiva: Las garantias de los equipos
son hechas a través de este certificado, ningun
empleado, agente, representante o distribuidor
esta autorizado a modificar los términos de esta
garantia.

Procedimiento para reclamo de garantia:

1) El ec,uipo debe de ser enviado al Centro de Servi-
cio de la Empresa, adicional al equipo deberd envi-
arse una copia de la factura de compra y de esta
péliza de garantia debidamente firmada y sellada.

2) Los costos del envio al y del centro de servicio
son asumidos por el cliente.

3) La responsabilidad de la Empresa es limitada
solo al costo del reemplazo de las piezas dafiadas
del inversor o en caso que no tenga reparacion al
reemplazo del mismo, considerando el valor equiv-
alente de acuerdo al modelo y antigdad. Dafios por
el retraso, uso o almacenamiento inadecuado de
los equipos no es responsabilidad de la Empresa.
Tampoco la Empresa se hace responsable por los
dafios consecuenciales generados a raiz del desuso
del equipo asi como defectos cosméticos que no
influyan en la operacion del sistema.

FORWARD| N

La Empresa no se hace responsable por defectos
imputables a actos, dafios u omisiones de terceros
ocurridos después del embarque asi como; fend-
menos naturales extremos (descargas eléctricas
atmosféricas, tornados, huracanes, terremotos,
granizo, hielo, etc.)

La garantia no es aplicable bajo condiciones en las
cuales, a criterio de la empresa hayan afectado al
equipo, en su funcionamiento y/o compo tamiento
como:

a) Dafio por transporte.
b) Manejo incorrecto.

c) Instalacion, aplicacion o puesta en marcha ina-
decuada.

d) El no seguir las instrucciones descritas en el
manual de instalacién.

e) Reparaciones o modificaciones no autorizadas.
f) Excesivas condiciones de operacion.
g) Dafio accidental o intencional.

h) Dafios causados por incendios, motines, mani-
festaciones o cualquier otro acto vandalico asi
como dafios ocasionados por fuerzas naturales.

i) Cuando se haya solicitado el envio del equipo y
éste no sea recibido en el domicilio de la Em-
presa.

Bajo las condiciones de este certificado la empresa
tiene el derecho de inspeccionar cualquier equipo
que tenga una reclamacién por garantia en su Cen-
tro de Servicio.

Para cualquier duda o aclaracién respecto a este
certificado de Garantia o al uso del equipo, favor
de contactar a nuestro departamento de atencion
y servicio a cliente.

MEXICO:

Villarreal Divisién Equipos, S.A. de C.V. \
Morelos 905 Sur / Allende, N.L. 67350 México
Conmutador: (826) 26 80 802

Internet: www.vde.com.mx P
Correo electrénico: soportetecnico@vde.com.mx

Distribuidor:

CENNERA

COLOMBIA:

ALTAMIRA Water, Ltda.

Autopista a Medellin

Km. 2.4 Via Siberia Costado sur

Complejo Logistico Industrial y Comercial CLIC 80
Bodega 35 y 36, Cota, Cundinamarca, Colombia
Conmutador: +57-(1)-8219230

Internet: www.altamirawater.com

Correo-e: servicio@altamirawater.com

Fecha:

Tel:

Usuario:

Direccién:

Sello de distribuidor

Teléfono:

Fecha de compra /i ion:

No. de factura:

Modelo:

Descripcién de la falla:

Favor de utilizar el reverso de esta hoja para describir el diagrama de instalacion.
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Diagrama de Instalacion
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Observaciones
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